Uzivatelska recenze:
Elephant Robotics MyCobot 280 Pi ve vyuce na SS a VOS Kopf¥ivnice, p. o.

Elephant Robotics MyCobot 280 Pi je Sestiosy kolaborativni robot, ktery jsme méli moznost
vyuzivat ve vyuce na nasi stiedni Skole diky projektu EduGrant. Jedné se o kompaktni
zafizeni s nosnosti 250 g, ur¢ené pro vzdélavaci ucely. Celkoveé hodnotime tento produkt jako
uzite¢ny nastroj, ktery dokaze obohatit vyu¢ovani o praci s modernimi technologiemi, ale s
nekolika vyhradami.

Pozitiva

1. Kompaktni a pienosny design
Robot je maly a lehky, coz je vyhodou pfi jeho piemistovani mezi u¢ebnami nebo pii
ukladdani po vyucovani. Prostorové nenarocnd konstrukce je vhodna pro skolni
prostfedi, kde misto Casto hraje klicovou roli.

2. Siroké moZnosti programovani
Podpora programovacich platforem jako Python a Scratch dava studentim moZnost
pracovat na riiznych uvrovnich. Za¢ate¢nici mohou zacit se Scratch, zatimco
pokrocilejsi studenti mohou psat vlastni skripty v Pythonu. Tento ptistup pomaha
roz$itovat skalu vzdélavacich moznosti a motivuje zaky k hlubsimu zkoumani
robotiky.

3. Zakladni nosnost
Nosnost 250 g je dostacujici pro manipulaci s mensimi objekty, jako jsou pfisluSenstvi
nebo demonstracni soucasti. Vyuka tak mtize zahrnovat praktické ukazky robotickych
funkci a jednoduché automatizace.

4. VSestrannost
robotické operace. To je skvélé pro ukazky kolaborativni robotiky a manipulacnich
uloh.

Negativa

1. Nedostate¢na opakovatelna presnost
Jednou z nejvétsich slabin robota je jeho problém s opakovanim pohybii se stejnou
ptesnosti. To bylo zfejmé pii pokusech, kde se vyzadovalo, aby robot doséhl na stejné
ulohach a mohl by byt frustrujici pro Zaky i1 pedagogy.

2. Nizka robustnost konstrukce
Zakladna robota a drzék robotického ramene pisobi kiehce. Pfi intenzivnéj§im vyuziti
se stabilita robota stava problematickou a vyzaduje Cast&jsi prestavovani. Zvlaste pti
vetsim vyloZeni ramene se zdkladna stava nestabilni a mnohdy doslo 1 k pfevraceni
robotického ramene. Pro Skolni prostiedi, kde se zafizeni pouziva v riiznych
podminkach, to neni idealni.

3. Naroc¢nost zauceni pedagogii
Pro pedagogy, kteti neméli predchozi zkusenosti s robotikou, bylo ovladani robota a
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intuitivni a vyzadovala zna¢nou pfipravu, coz mohlo pedagogy odradit od plné¢ho
vyuziti moznosti zatizeni.

4. Omezeni ve vyuce pokrocilejSich uloh
Ackoliv robot skvéle slouzi pro zdkladni vzdélavaci ulohy, jeho limity jsou patrné pfi

pokusech o slozit€jsi operace nebo manipulaci s t€ZSimi objekty. Nosnost 250 g
postacuje jen pro lehké predméty a vyzaduje opatrnost pii praci.

Shrnuti

MyCobot 280 Pi je zajimavy a inovativni nastroj, ktery mize zptijemnit vyuku robotiky a
programovani na stfedni Skole. Oceniujeme jeho flexibilitu, jednoduchy design a podporu
raznych programovacich platforem, coz zakiim umoziuje ziskavat praktické¢ dovednosti. Na
druhou stranu slabsi opakovatelna piesnost, kiehka konstrukce a del$i ¢as na zauceni
pedagogti mohou byt faktory, které stoji za zvazeni pfi jeho pofizeni.

Doporucili bychom tento robot jako vhodny doplnék pro vyuku zékladii robotiky, ale je
dilezité, aby skola zohlednila jeho limity a zajistila dostate¢nou podporu pro pedagogy pfi
jeho zavadéni do vyukového procesu. Pokud je prioritou vétsi preciznost a robustnost, je
mozné, ze bude tieba zvazit i jiné alternativy.



