Ukol 1

Program pro robota MyCobot, ktery rozsviti LED diodu na hlave robota na modrou barvu,
necha ji svitit po dobu 2 sekund a poté ji vypne.

Postup:

1. Otevirete MyCobot Studio (nebo jiné Blockly rozhrani podporujici robota
MyCobot).
2. Vyberte bloky a usporadejte je podle nasledujiciho postupu:

Struktura programu v Blockly:

1. Iniciacni blok (nastaveni robota):

o Blok: nastavit MyCobot

o Nastavte pfipojeni k sériovému portu (napf. /dev/ttyUSBO).
2. Nastaveni barvy LED (modra):

o BIlok: nastavit LED na hlavu

o Nastavte hodnoty RGB na (0, 0, 255) pro modrou barvu.
3. Casovy zpoid’ovaci blok:

o Blok: cekat

o Nastavte dobu ¢ekani na 2 sekundy.
4. Vypnuti LED:

o BIlok: nastavit LED na hlavu

o Nastavte hodnoty RGB na (0, 0, 0) pro vypnuti LED.

Vizualizace (priklad bloki):

Zavér:

Tento jednoduchy program rozsviti LED diodu na hlavé robota MyCobot modrou barvou,
necha ji svitit po dobu 2 sekund a poté ji vypne. Muzete experimentovat s jinymi RGB
hodnotami, abyste zménili barvu LED.



Ukol 2

Program pro robota MyCobot, ktery provede jednoduchy pohyb: robot zvedne rameno,
premisti ho do jiné pozice, a pak otevie/zavie chapadlo.

Postup:

1. Otevirete MyCobot Studio (nebo jiné Blockly rozhrani podporujici robota
MyCobot).
2. Vyberte bloky a usporadejte je podle nasledujiciho postupu:

Struktura programu v Blockly:

1. Iniciacni blok (nastaveni robota):

o Blok: nastavit MyCobot

o Nastavte pfipojeni k sériovému portu (napf. /dev/ttyUSBO).
2. Pohyb robota (pfemisténi do vychozi pozice):

o BIlok: nastavit thel os

o Nastavte jednotlivé thly pro vSechny osy (6 os). Napf.:

= QOsal:0°
» (Osa?2:45°
= (Osa 3:90°
» QOsa4:0°
= (sa5:45°
= QOsa6:90°

o Rychlost nastavte na cca 50%.

3. Zavreni chapadla:
o Blok: nastavit stav chapadla
o AKce: zaviit chapadlo.
o Nastavte silu sevieni na 50 %.

4. Pohyb robota (posun do nové pozice):
o BIlok: nastavit thel os
o Nastavte nové thly os, napf.:

= Qsal:30°
= QOsa?2: 60°
= (Osa3:120°
= QOsa4:10°
= (sa5:60°
» QOsa6:120°

o Rychlost nastavte na cca 50%.
5. Otevieni chapadla:
o Blok: nastavit stav chapadla
o AKce: oteviit chapadlo.
o Silu nastavte na 50%.
6. Zastaveni robota:
o Blok: zastavit MyCobot.

Vizualizace (priklad bloki):



Zavér:

Tento jednoduchy program ukazuje, jak v Blockly naprogramovat robota MyCobot, aby
vykonal zékladni pohyby a manipuloval s chapadlem. Muzete si vyzkouSet ménit jednotlivé
uhly a rychlosti, aby robot vykonaval rizné ukoly.



