
Úkol 1 

Program pro robota MyCobot, který rozsvítí LED diodu na hlavě robota na modrou barvu, 

nechá ji svítit po dobu 2 sekund a poté ji vypne. 

Postup: 

1. Otevřete MyCobot Studio (nebo jiné Blockly rozhraní podporující robota 

MyCobot). 

2. Vyberte bloky a uspořádejte je podle následujícího postupu: 

Struktura programu v Blockly: 

1. Iniciační blok (nastavení robota): 

o Blok: nastavit MyCobot 

o Nastavte připojení k sériovému portu (např. /dev/ttyUSB0). 

2. Nastavení barvy LED (modrá): 

o Blok: nastavit LED na hlavu 

o Nastavte hodnoty RGB na (0, 0, 255) pro modrou barvu. 

3. Časový zpožďovací blok: 

o Blok: čekat 

o Nastavte dobu čekání na 2 sekundy. 

4. Vypnutí LED: 

o Blok: nastavit LED na hlavu 

o Nastavte hodnoty RGB na (0, 0, 0) pro vypnutí LED. 

Vizualizace (příklad bloků): 

 

Závěr: 

Tento jednoduchý program rozsvítí LED diodu na hlavě robota MyCobot modrou barvou, 

nechá ji svítit po dobu 2 sekund a poté ji vypne. Můžete experimentovat s jinými RGB 

hodnotami, abyste změnili barvu LED. 

 

 



Úkol 2 

Program pro robota MyCobot, který provede jednoduchý pohyb: robot zvedne rameno, 

přemístí ho do jiné pozice, a pak otevře/zavře chapadlo. 

Postup: 

1. Otevřete MyCobot Studio (nebo jiné Blockly rozhraní podporující robota 

MyCobot). 

2. Vyberte bloky a uspořádejte je podle následujícího postupu: 

Struktura programu v Blockly: 

1. Iniciační blok (nastavení robota): 

o Blok: nastavit MyCobot 

o Nastavte připojení k sériovému portu (např. /dev/ttyUSB0). 

2. Pohyb robota (přemístění do výchozí pozice): 

o Blok: nastavit úhel os 

o Nastavte jednotlivé úhly pro všechny osy (6 os). Např.: 

 Osa 1: 0° 

 Osa 2: 45° 

 Osa 3: 90° 

 Osa 4: 0° 

 Osa 5: 45° 

 Osa 6: 90° 

o Rychlost nastavte na cca 50%. 

3. Zavření chapadla: 

o Blok: nastavit stav chapadla 

o Akce: zavřít chapadlo. 

o Nastavte sílu sevření na 50 %. 

4. Pohyb robota (posun do nové pozice): 

o Blok: nastavit úhel os 

o Nastavte nové úhly os, např.: 

 Osa 1: 30° 

 Osa 2: 60° 

 Osa 3: 120° 

 Osa 4: 10° 

 Osa 5: 60° 

 Osa 6: 120° 

o Rychlost nastavte na cca 50%. 

5. Otevření chapadla: 

o Blok: nastavit stav chapadla 

o Akce: otevřít chapadlo. 

o Sílu nastavte na 50%. 

6. Zastavení robota: 

o Blok: zastavit MyCobot. 

Vizualizace (příklad bloků): 



 

Závěr: 

Tento jednoduchý program ukazuje, jak v Blockly naprogramovat robota MyCobot, aby 

vykonal základní pohyby a manipuloval s chapadlem. Můžete si vyzkoušet měnit jednotlivé 

úhly a rychlosti, aby robot vykonával různé úkoly. 

 


