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Téma hodiny: Roboti a pasové dopravniky — zaklady automatizace a robotiky
Cilova skupina: zaci SPSOA Uhersky Brod v ramci pfedmétu automatizace a robotiky
Délka hodiny: 45 minut

Cile hodiny:

o Seznamit studenty s principem fungovani dobotl a pasovych dopravnikd.

e Vysvétlit, jakym zpisobem spolu tyto technologie spolupracuji v rdmci vyrobniho
procesu.

o Ukazat studentiim praktické aplikace robotli a dopravnikti v pramyslu.

e Rozvijet dovednosti studentl v oblasti programovani a integrace téchto technologii.

Struktura hodiny:
1. Uvod (5 minut)

o Predstaveni tématu
o Kiratka uvodni pfednaska o vyznamu automatizace v modernim primyslu.
o Definice dobottli a pasovych dopravnik, jejich role v vyrobnich procesech.
o Ukéazka, jak se roboty a dopravniky pouzivaji v praxi.

2. Teoreticka ¢ast (15 minut)

e Doboty:
o Co jsou to doboty? Robotickd ramena, jejich pohyblivost a typy pohond.
o Vysvétleni zakladnich principi pohybu a manipulace — kloubové pohyby,
uchopovaci nastroje.
o Priklady pouziti dobotl v primyslu.
e Pasové dopravniky:
o Co je pasovy dopravnik a jak funguje?
o Vyhody a aplikace pasovych dopravnikii v logistice a vyrobe¢.
o Jaky je vztah mezi roboty a pasovymi dopravniky?

3. Prakticka ¢ast (15 minut)

o Ukazka modelového systému.
o Piedstaveni jednoduchého modelu dobotu a pasového dopravniku ve tiid¢.
o Ukazka zakladnich operaci: robot uchopi objekt na pasu, presune ho na jiné
misto.
e Programovani dobotu:
o Kratkd ukédzka programovani dobotu pomoci jednoduchého grafického
programovaciho prostiedi.
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o Demonstrace zékladniho ukolu: Naprogramovat robota, aby uchopil objekt na
dopravniku a umistil ho na ur¢ené misto.
o Diskuze o moznostech automatizace pomoci téchto technologii.

4. Zavér a reflexe (10 minut)

o Diskuze o vyuZiti v praxi.
o Jaké problémy mohou nastat pii integraci robotl a dopravnikii.
o Jak se tyto technologie vyvijeji a jaké maji budouci vyuziti v primyslu.
e Shrnuti kli¢ovych bodi.
o Zopakovani hlavnich informaci o dobotech, pasovych dopravnicich a jejich
vzajemné spolupraci.

Materialy a pomicky:

o Priklady a videa ukazujici funkce dobotli a pasovych dopravnikli v primyslovém
prostiedi.

e Model dobotu a maly pasovy dopravnik.

e Pocitace s grafickym programovacim prosttedim pro robotiku.

o Tabule pro vizualizaci zakladnich konceptt.

Hodnoceni:

e Studentiim byla zadana kratka tloha na konci hodiny — naprogramovéani jednoduchého
ukolu pro robota na pasovém dopravniku.

e Reflexe v podobé kratké diskuse o tom, jaké problémy mohou nastat pfi praci s t€émito
technologiemi a jak je mozné je fesit.

Tato hodina studentim poskytla praktické a teoretické zaklady pro pochopeni klicovych

aspektli automatizace, coz povede k dalSimu rozvoji v oblasti robotiky a pramyslové
automatizace.

V Uherském Brodé 11. 9. 2024
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