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UKAZKOVA HODINA - ROBOMASTER S1

Cile a zaméry ukazkové hodiny
e Posilit koncepty informatického mysleni

e Propojeni vyukovych pfedmétl aplikovand informatika/robotika a matematika

e Prace v tymu a podpora technického mysleni

Pomiicky
e Pracovni list pro jednotlivé zaky
e RoboMaster S1 pro skupinu zaka
e Notebook

e Smartphone

Casovy ramec
e 2 vyucovaci hodiny
- seznameni se s ukoly
- teorie programovacich ptikazl

- moznosti technického feSeni



Reseni dle vizualniho programovaciho jazyka

1. Nastaveni vedeni podvozku

set gimbal to rotate L

set chassis to rotate
set gimbal to rotate .
set chassis to rotate

set gimbal to rotate i
setl chassis to follow gimbal at
set chassis to rotate

zet gimbal to follow chassiz at I 0 2

Ve volném rezimu nebudou bloky "nastaveni podvozku tak, aby sledoval kardan na 0°"'a
"nastaveni kardanu tak, aby sledoval podvozek na 0°" G¢inné.

Python API:
Funkce: robot.set_mode(mode_enum)
Parametry:
e mode enum(enum)
m rm_define.robot_mode_gimbal_follow
m rm_define.robot mode chassis_follow
m rm_define.robot_mode_free

2. Nastaveni vystielu kulicek

Python API:
2. Funkce: gun_ctrl.set_fire_count(count)
Parametry:

e count(int): [1, §]




Zhodnoceni vyukové jednotky — napInéni vyukovych cili
1. Vyuziti programovaciho jazyku, jednotlivych vzorci a sekvenci — SPLNENO
Komentar zaka: pochopit jednotlivé osy otaceni zvlast’ podvozku a zavésu bylo narocné
2. Navaznost matematiky a robotiky — SPLNENO
Komentar zakl: znalost problematiky thlt je diilezita a uzite¢na
3. Technické feseni (osy otaéeni) — SPLNENO
Komentar zaka: vzneseno ne€kolik podnétnych dotazli u moznosti feSeni natdceni podvozki

a gimbalu, rozliSeni analogie pro dal$i nastaveni podvozku v rezimu Gimbal Lead

Vsem zaktim se s pomoci skupinového uceni podaftilo splnit zadané tkoly. Drobné
problémy se vyskytly pouze u nastaveni osy otaceni podvozkil. Zaci se viak dokazali
podpofit po vysvétleni ze strany pedagoga a pomalejSim tempem dokoncili oba ukoly.
Urcita skupina zaki spatfovala mirné potize s instalovanou aplikaci v telefonu. Ovladani

V programovacim jazyku je 1épe vyuzitelné v pfenosném pocitaci.

S Zaky byly prodiskutovany moZnosti feSeni ke splnéni pozadavku. Uvédomuyji si, Ze
programovaci jazyk provede pokyny, které jsou naprogramované. Proto doslo ke vzdjemné

kontrole, verifikaci a odstranéni pfipadnych chyb.



