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Vystup EDUgrantu — pfiprava pedagoga

1.) Uvod - sezndmeni s Dobotem

Cile vyuky: Zaci se sezndmi s robotickym ramenem Dobot. Jsou schopni definovat jeho
vyuZiti a popsat zakladni Easti ramene. Zaci umi robota pfipravit k provozu a vybrat
vhodné prostiedi k jeho ovladani prostirednictvim SW Dobot Studio.

Co to je?

Jde o multifunkéni zatizeni vhodné pro praktickou vyuku. Diky vyménitelnym ndstrojim

Ize Dobot Magician vyuzivat pro pfemistovani objektl, psani, kresleni, laserové
gravirovani ¢i 3D tisk.

Popis Casti Dobota

Rear Arm
Forearm
End-effector Power button
Base

LED indicator

Zakladna
e Tlacitko Reset - reset programu v robotu
e Tlacitko Key - pfi stisku provadi Magician offline program, po podrzeni se zaCne
kalibrovat
e Communication Interface - rozhrani pro pfripojeni Wi-Fi/Bluetooth modulu nebo
propojeni s jinym Fidicim systémem
e USB - pro pfipojeni Magiciana k PC
e Power - pfipojeni napajeciho zdroje
SW vybaveni a jeho moznosti
V pravé horni Casti se nachazi také rozhrani pro rozsifujici moduly, napfiklad pro
kompresor, pasovy dopravnik, rozpoznani barev a dalSich periferii.
Zelené vstupy - Obecné porty vstupl/vystupl pro ovladani rozsifujicich &asti.
Zluté vstupy - Ovladani krokovych motord, napiiklad u pasového dopravniku nebo
linedrni kolejnice
Cervené vstupy - Zdroje napéti pro napajeni vy$e zminénych rozsiteni
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V horni Casti zakladny se nachazi tlac¢itko pro zapnuti robotu. V opacném rohu se nachazi
LED signalizace stavu. Zakladna také obsahuje tfi krokové motory, dva po stranach a
jeden uprostied spodni ¢asti pro pohyb zadniho a predniho ramene.

Efektory

Zaci maji k dispozici roboty s instalovanym efektorem - vakuova piisavka. Spole¢né dle
instrukci prozkoumaji pfipevnéni a zapojeni efektoru (odpojit/pfipojit). Pokud je pfipojen
jiny efektor, provedeme vyménu.

Zapojeni Dobota
Robot je zapojen v siti.
S pocitacem je robot propojen pomoci USB kabelu
Instalovan je ovladaci SW - DobotStudio
+
Ovladaci tlacitka a jejich testovani
Demonstrace vymezenych pozic a jejich presahu (vcéetné chybovych hlaseni)

2.) Prvni kroky (Dle kapitoly v materidlech)
Pro tuto Ulohu a demonstraci vyuZzijeme prostredi Teaching & Playback.
Identifikujeme konkrétni zplsoby pohybu robota, jejich moznosti vyuziti?

Zhodnotit:
Vyhody: Jednoduchost, nendrocnost, netfeba umét programovat, nicméné nutné
premyslet v konkrétnich krocich

IdedIni tam, kde se pozice pracovnich objektd neméni.
Vychozi Ukol:
1.) Pfesurnite rameno do nékolika vami zvolenych pozic

Postup:
1.) PFipojeni Magiciana, spusténi SW
2.) Spusténi prostredi Teaching & Playback a precteni tutorialu
3.) Prace s pohybem PTP Point
— testovani pohybu MOVJ
— zminime moznosti vymezenych pozic ramene (jejich mazani), demonstrujeme
error hlaseni pfi pfesahu vymezenych pozic
— zminime moznosti Stop a Pause

zadouci chyby: presun kostky na stejné roviné (bez preskoku), kdy robot dalsi kostku
shodi, zde miZzeme demonstrovat zakladni princip daného pohybu a jeho nevyhody

4.) Srovnani pohybu MOVJ, MOVL A JUMP (str. 9)
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5.) Nastaveni opakovani a rychlosti pohyb(
— upozornit na loop!
6.) Ulozeni a otevirani programu

VIDEO: Srovnani vyuzitych zplsobl pohybu pFi namaceni soucastky apod.
https://www.youtube.com/watch?v=3KaBRyYYJto&list=PL3ikpTrVSNd VN8g2C1-
hgMKg 4KDOvVAO

Ukol: Pyramida z kostek
info: idealni nachystat kostky na jednu stranu, kazdou do jiné pozice, vyuziti papiru jako
podlozky?...

Pomocné materialy: podloZka/planek s vyznacenymi souradnicemi

'GHRIS & JIM CIM

Dalsi: workbook CH&J

3.) Kresleni / Psani

Cile vyuky: Zaci se sezndmi s prostfedim Write & Draw. Jsou schopni pFfipravit robota pro
praci v jiném rezimu (kresleni), zménit vhodny efektor a nastavit vychozi pozice pro
spusténi programu. Prostrednictvim softwaru Dobot Studio umi Zaci pfenastavit
parametry kreslenych objektd.
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Zakladni postup:
1.) Zkontrolujeme pripojeni Dobota (napajeni, USB, pripojeni pres SW DobotStudio)

2.) Zvolime prostifedi Write & Draw, projdeme strucny navod, pfipadné preskocime

3.) Ovéfrime spravnost volby efektoru v horni ¢asti obrazovky

4.) V prosttedi zvolime néktery z objektl / napiSeme vlastni text

5.) Upozornime na (1) redlné rozméry a (2) nutnost umisténi nasich objektd uvnitf dvou
polokruznic

— (1) zobrazeny v rémci parametrd width a height

— (2) vyznaceny prerusovanou ¢arou
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6.) Manualné nebo prostrednictvim SW nastavime souradnici Z do bodu, kde dochazi k
dotyku pera a papiru
— pro ulozeni této pozice je nasledné nutné pouzit tlacitko AutoZ v horni listé

® width 120.53
¢ heigh 26.30 25
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7.) Stisknutim tlacitka SyncPos v ramci nabidky se nasledné efektor presune na misto,
kde zacne s kreslenim

4.) Blockly

1.) Zakladni vlastnosti a vyhody prostredi

2.) Spole¢né nastaveni parametr( ramene

3.) Tvorba programu pro presun kostky

— vyuziti planku (dostupny zde: https://chrisandjimcim.com/13-field-template/)

CHRIS & JIM CIM ™
INTEGRATED MANUFACTURING

CHRI

*.) Script (vyhledy do budoucna)
1.) Seznameni se zaklady skriptovaciho jazyka pro ovladani Dobota
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— seznameni s ptiklady programd v prostiedi Dobot studio (Example_JOG,
Example_PTP)

2.) Tvorba vlastniho skriptu

— pro print v konzoli (jednoducha prace s proménnymi a cykly)?

3.) Skript pro pohyb ramena

Zdroje:
chrisandjimcim.com
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