Programujeme DJI Robomaster Tello
pomoci mobilni aplikace i Pythonu

Co budete potrebovat

DJI Robomaster Tello pro kazdého Zaka nebo pro dvojici Zaka
Nabijeci kabel a zdroj energie
Nahradni baterie
Programovani pomoci blokd
o Telefon/tablet s nainstalovanou aplikaci Tello EDU
Programovani pomoci Pythonu
o Notebook s instalovanym Pythonem
o Doinstalovani modulu djitellopy (viz instalace modul( pro Python)

pip install djitellopy

Obsah
1. Externi modul — 1 vyuc.hodina
2. Létani s vyuzitim blokového programovani — 1 vyuc.hodina
3. Létdnim s vyuzitim programovaciho jazyka Python — 1 vyué¢.hodina


https://pypi.org/project/djitellopy/
https://mamut.spseol.cz/nozka/python/moduly/

Externi modul

Pro prvotni seznameni s blokovym prostfedim si vyzkouSime praci s externim modulem
dronu. Tento modul obsahuje jedno samostatné LED svétlo na své horni ¢asti a v predni ¢asti
také LED matici 8x8 policek, na které mizeme rozsvécet nejriznéjsi vzory, barvy Ci vypisovat
text.

Cil: Seznamit zaky se zdkladnim pfipojenim k externimu modulu a zakladni algoritmizaéni
uloha

Ukol:

Vytvorte program, po jehoZ spusténi se na matici externiho modulu nezobrazi Zddny obrazec,
ale jeho hlavni LED svétlo se stfidavé bude rozsvécet cervené, zelené a modre. Tyto barvy se
vystridaji celkem 3x a kaZdd z nich bude svitit vZdy po dobu 1 vteriny.

Postup reseni:

Pripojte modul k
dronu, ve kterém je
zasunuta baterie a
zapnéte dron.

Wi-Fi

v RMTT-9AE528

Pripojte se k Wi-Fi siti R
modulu.




Spustte aplikaci Tello
EDU a prejdéte do
blokového prostredi.

ntrol

Blocks

V levé casti prostredi
se nachazi sekce, do
kterych jsou bloky
rozdéleny.

Pro opakovani kédu a
Casové prodlevy
budeme hledat blok
pro cyklus a ¢ekani
(skupina Control)

Pro kontrolu nad N 8
barvou LED svétla [i=E
vyuzijeme skupinu
blok( pfimo urcenou k
ovladani svétla (Light)
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Postupnym
pretahovanim a

napojovanim bloki na <) h
sebe vytvofime e &
poZadovany program,
ktery pfipojime za
pocatecni blok, ktery
je jiz v prostiedi
pfipraven po spusténi
(Tap to start)

Po kliknuti na
spoustéci tlacitko se
program spusti a
instrukce se zacnou
vykonavat za sebou
tak, jak jsou za sebou
bloky naskladany.
Program muzZeme v
prabéhu
vyhodnocovani
kdykoliv sami ukoncit
stisknutim tlacitka
»STOP“ v pravém
dolnim rohu aplikace.
Mame-li dron spravné
sparovany s
telefonem (v levém
hornim rohu vidime, Ze jsme pfipojeni k jeho Wi-Fi siti), program by
mél fungovat bez problému.




Létani s vyuzitim blokového programovani

Nyni jiz mame zakladni pfedstavu o tom, jak dron propojit s nasim mobilnim zafizenim a
pomoci aplikace jej pfimét k néjaké akci.

Cil: Sparovat dron s mobilni aplikaci a naprogramovat presny pohyb dronu

Ukol:

Sestavte jednoduchy program, po jehoZ spusténi dron vzlétne, poté poleti 1 m dopredu, 20
cm nahoru, vrati se 20 cm dolu a otoci se o 360 stuprid.

Postup reseni:

Pripravte si dron, ve
kterém je zasunuta
baterie a zapnéte

dron.
Wi-Fi
v/ RMTT-9AES28
Pfipojte se k Wi-Fi siti —
dronu.

Spustte aplikaci Tello EDU a prejdéte do blokového
prostredi.




V levé Casti prostredi se
nachazi sekce, do kterych
jsou bloky rozdéleny.

Blocks

Pro veskeré prikazy potrebné
v tomto ukolu se budeme
pohybovat v sekci Pohyb
(Motion)

Postupnym pretahovanim a
napojovanim blok{ na sebe
vytvorime pozadovany
program, ktery pripojime za
pocatecni blok, ktery je jizv
prostredi pfipraven po
spusténi (Tap to start)
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Po kliknuti na
spoustéci tlacitko se
program spusti a
instrukce se zacnou
vykonavat za sebou
tak, jak jsou za sebou
bloky naskladany.
Program muzZeme v
pribéhu
vyhodnocovani
kdykoliv sami ukoncit
stisknutim tlacitka
,STOP“ v pravém
dolnim rohu aplikace.
Mame-li dron spravné
sparovany s
telefonem (v levém
hornim rohu vidime,
Ze jsme pripojeni k
jeho Wi-Fi siti),
program by mél
fungovat bez problému.




Létani s vyuzitim programovaciho jazyka Python

Jednou z velkych vyhod tohoto dronu je moZnost jej ovladat pomoci kédu zapsaného v
raznych programovacich jazycich — my se spole¢né podivdme na zakladni prikazy v Pythonu
a zkusime si naprogramovat stejny let, jako jsme jiz tvofili v blokovém prostredi.

Cil: Naprogramovat program z predeslé hodiny pomoci jazyku Python, ovéfit funkénost.

Inicializace a spusténi:

from djitellopy import Tello Import tfidy Tello
dron =Tello() Ve tridé Tello vytvarime novy objekt, ktery
si pojmenujeme dron
dron.connect() Pfipojeni se k dronu
dron.takeoff() Vzlétnuti
Prostor pro vlastni kod
dron.land() Pristani
Zakladni pohyb:

dron.rotate_clockwise(x) Rozace o Uhel x
dron.move_forward(x) Pohyb o chm )

vpred
dron.move_backs(x) - Vzad
dron.move_left(x) - Vlevo
dron.move_right(x) - Vpraco
dron.move_up(x) - Nahoru
dron.move_down(x) - Doll

Ukol:
Sestavte jednoduchy program, po jehoZ spusténi dron vzlétne, poté poleti 1 m dopredu, 20
cm nahoru, vrdti se 20 cm dolii a otoci se o 360 stupnid.

Mozné reseni:

from djitellopy import Tello
dron = Tello()
tello.connect()
tello.takeoff()
tello.move_forward(100)
tello.move _up(20)
tello.move_down(20)
tello.rotate_clockwise(360)
tello.land()
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* Prvnim pfikazem from djitellipy import Tello importujeme z modulu
djitellopy tfidu Tello(), ktery bude zastdvat nas pfipojeny dron. Na tomto objektu
budeme volat vSechny pfikazy, které bude nasledné dron po spusténi programu vykonavat.

Zhodnoceni ze strany Zaka:

- ovladani dronl pomoci aplikace na vlastnim mobilu muze zpUsobit problémy —
nabiti mobilu, kapacita jeho paméti

- vitané zpestfeni hodiny, kone¢né jim vyucuji dovoli pracovat s mobilem

- blokové programovani je intuitivni a prostfedi lehce ovladatelné

Vvevs

Zhodnoceni vyucujiciho:

- konkrétni napln hodiny — rozsah latky — je velmi zavisly na dovednostech zaku

- nutno sledovat zafizeni Zzakd vzhledem k nabiti mobilu

- dUsledné vyZadovat dodrzovani bezpecénosti prace

- vyhodou je mozZnost prace v mistnosti — vyuka neni zavisla na pocasi

- obrovskym prinosem je nadseni vétSiny zak( a jejich snaha o Uspésné splnéni zadani




